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Cil — urceni 3D trajektorie individualnich ryb/hejna pro analyzu chovani
e Akvarium (maximalni vyska hladiny 30cm )
* Jedna ryba (maly pocet ryb) = trajektorie v 3D

e Veétsi pocet ryb — statistické parametry — rychlost, prostorové preference, heJnove
chovani, uplavana vzdalenost

Systém pro etologické experimenty v akvariich
3D informace lépe popisuje chovani ryb nez informace z bézné kamery

Systém vyuziva pouze jeden sensor — Microsoft Kinect v2 for Windows

* Vyhody
e Jednoduchy a levny sensor — 190EUR
e 3D trajektorie
e Nezavislost na osvétleni
e Monitoring jedné ryb nebo hejna

* Nevyhody
e Omezena vyska hladiny diky absorpci
IR svétla vodou
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J‘ a ochrany vod v Ceskych Budé&jovicich

Monitoring chovani ryb

- Systém zaznamenava ryby v akvariu v realném case
- Je nezavisly na osvétleni

Kinect for Windows v2 Sensor

- Snimac poskytuje 3D mapu akvaria

- Pozadi (nepohyblivé oblasti) jsou modelovany
z aktudlnich snimkd

- Objekty jsou detekovany pomoci metod
zpracovani obrazu

- 3D pozice kazdé ryby se pocita v redlném case .,
a ulozeny pro pozdéjsi zpracovani
- Parametry chovani jsou pocitany z dat -
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